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Introducción

La complejidad siempre creciente de los automatismos 
industriales, se traduce en cada vez mayores dificultades para 
definir de modo claro el desarrollo de las fases operativas del 
equipo y sus estados de conmutación. Las extensas descripciones 
literales resultan de difícil o confusa interpretación, por lo que se 
hace imprescindible adoptar métodos de representación claros y 
concretos, ya sea en forma literal o gráfica.
Es importante destacar que las formas de representación son 
independientes de la tecnología usada, por consiguiente, serán 
aplicables para automatismos de mando neumático, hidráulico, 
mecánico, eléctrico, electrónico o combinaciones de éstos.



Representación abreviada por signos



Diagrama espacio-pasos

• Los movimientos (recorridos 
de trabajo, carreras) de los 
vástagos de los cilindros 1A1 y 
2A1 desde el estado 
secuencial 1 hacia el estado 
secuencial 2, y desde éste 
hacia el estado secuencial 3, 
se muestran en la gráfica 
mediante líneas funcionales 



Representación de los elementos de 
señalización 
Elementos de señalización del 
operador

Elementos de señalización del 
sistema

Enlace 
O (or)

Presostato
(5 Bares)

Enlace 
Y (and)

Temporizador
(1s)



A

B

C

0

1

0

1

0

1

1 2 3 4 = 0

1 2 3 4 = 0

1 2 3 4 = 0

A1 A2

B1 B2

C1 C2

P T



Ejercicio 1

• Plantear una aplicación industrial donde se presente la secuencia 
del ejemplo anterior implementando un temporizar, un presostato 
o ambos.



Ejercicio 2

• La válvula A llena el 
tanque hasta el nivel A

• La válvula B llena el 
tanque hasta el nivel B

• La válvula C se activa 15 s 
una vez se llena el tanque



Ejercio 3 

• Una planta agrícola 
desea diseñar un 
sistema de rociado que 
dura 5 s y detiene la 
bomba por 1 min.

• El llenado de un tanque 
de agua que será 
controlado por medio de 
2 sensores

• El motor funciona 
siempre que el sensor de 
nivel bajo detecte agua



Ejercicio 4. 
Mezcladora 
automática



Denominación de los elementos en el esquema
Denominación Descripción

A, B, C, D, etc Letras mayúsculas del alfabeto (excepto Z) para los actuadores

A1, B1, C1, D1 Letra identificatoria del actuador seguido de 1(uno), para las válvulas de comando de los actuadores.

A2, A4, A6, A8
B2, B4, B6, B8
C2, C4, C6, C8

Letras identificatorias del actuador seguido de números pares
para los elementos de la cadena de mando que gobiernan la salida del actuador.

A3, A5, A7
B3, B5, B7
C3, C5, C7

Letras identificatorias del actuador seguido de números impares
(excepto 1) para los elementos de la cadena de mando que
gobiernan el retorno del actuador.

A02, B02, C02 Letra identificatoria del actuador seguida de 02, 04, etc. (pares)
para elementos que actúan sobre la velocidad de avance del
actuador.

A03, B03, C03 Letra identificatoria del actuador seguida de 03, 05, etc. (impar
excepto 1) para elementos que actúan sobre la velocidad de
retorno del actuador.

Z1, Z2, Z3 Letra Z seguida de número creciente correlativo para elementos de
mando cuyas funciones no son asignables a un actuador en particular o que son comunes a varios 
(por ejemplo: unidades de tratamiento, válvulas de corte de energía, memorias auxiliares, etc.)



Colores de identificación para botones e 
indicadores luminosos
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